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ШВЕЙНАЯ МАШИНА,МЕХАНИЗМ ПОДАЧИ МАТЕРИАЛА,РЕЙКА,

ПРИЖИМНАЯ ЛАПКА, ПОСАДКА ТКАНИ, ВРАЩАЮЩИЙСЯ НИТЕ- 

ПОДАТЧИК,ДИНАМИЧЕСКАЯ НАГРУЗКА, РЕГУЛЯТОР СТЕЖКА,

МЕХАНИЗМ ИГЛЫ, ПРОСТРАНСТВЕННЫЕ МЕХАНИЗМЫ, ГРАФО- 

ВМСЛИТЕЛЬНЫЕ МЕТОДЫ, ГИДРАВЛИЧЕСКИЕ ВЫРУБОЧНЫЕ 

ПРЕССА, РЕГУЛИРУЕМЫЕ МЕХАНИЗМЫ, ОСНОВНОЙ РЕГУЛИ- 

ТОР, ТКАЦКИЙ СТАНОК, ИМПУЛЬСИВНЫЙ ВАРИАТОР

Исследовано влияние транспортирующих органов универ­

сальных швейных машин на качество стачивания тканей. Разра­

ботаны конструкции прижимной лапки и рейки, улучшающих ка­

чество стачивания.

Проведены исследования динамики механизма подачи мате­

риала швейной машины. Выявлены некоторые причины вибраций 

рукоятки обратного хода.

Выявлены основные направления в  совершенствовании конст­

рукции вращающегося нитепритягивателя и узла компенсатора 

игольной нити.

Предложены способы уменвпения динамических нагрузок ме­

ханизма иглы.

Разработаны простые математические алгоритмы кинемати­

ческого анализа пространственных механизмов на основе алгебры 

скользящих векторов и одноплоскостного способа изображения 

пространственных объектов.

Разработаны аналитические методы исследования динамики 

гидропривода прессов для вырубки обувных материалов. Проведен



анализ динамики гидросистем вырубочных прессов типа П В Г-1 8 -0 , 

ПГР-30 и П 0ТГ-2 0 -0 .

Разработаны аналитические метода решения задач синтеза 

регулируемых механизмов основного регулятора ткацкого станка 

и имтульсивного вариатора.
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I .  В В Е Д Е Н И Е

Производственное объединение "Промшвеймаш" ( г.Орша ) 

выпускает свыше 20 классов промышленных швейных машин, обра­

зующих два конструктивных ряда: на базе машин 1022 и 97 клас­

сов. Перед объединением поставлена задача разработки единой 

конструктивной базы промышленных швейных машин. В связи с 

этим появилась необходимость сравнительного исследования 

основных механизмов базовых машин 97 и 1022 классов: подачи 

материала и подачи нити. В разделе 2 отчета приведены основ»- 

ные результаты исследований. На основе этих результатов де­

лается вывод о необходимости совершенствования конструкции 

транспортирующих органов и вращающегося ни те податчика.

В машинах легкой и текстильной промышленности широкое 

применение нашли регулируемые и пространственные механизмы. 

Вопросы анализа и особенно синтеза этих механизмов разработа­

ны еще недостаточно. В связи с этим работа в  этом направле­

нии является актуальной. В разделах 3 и 5 настоящего отчета 

приведены основные результаты исследований по анализу и син­

тезу пространственных и регулируемых механизмов машин легкой 

промышленности.

В последние годы в  обувном машиностроении широкое приме­

нение нашел гидропривод. В связи с этим актуальными являю тся 

работы в области исследования динамики гидросистем. В разделе 

4 настоящего отчета приводятся результаты исследований дина­

мики гидросистем вырубочных прессов обувной промышленности.



2. ИССЛЕДОВАНИЕ И РАЗРАБОТКА МЕХАНИЗМОВ ШВЕЙНЫХ МАШИН

с целью их у н и ш ш и и

2 Л.Аналитический обзор

2 . I . I .  В настоящее время Оршанский завод легкого машинострое­

ния выпускает универсальные швейные машины на базе машин 1022 и 

97 классов. Для перехода на единую базу необходимо изучить рабо­

ту машин в различных производственных условиях и выявить наиболее 

рациональные конструкции механизмов подачи нити и ткани?

Основными критериями при сравнительном анализе приняты:

1. Качество шитья.

2. Технологические возможности.

3. Совершенство конструкции.

Инструкциями по эксплуатации предусмотрено применение машин

97 класса для стачивания бельевой и костюмной группы, а машин 1022 

класса для стачивания костюмной группы и пальто.

В связи с этим поставлена задача испытания машины 97 класса 

при шитье толстых тканей. На базе машины 97 класса имеются маши­

ны 597 и 697 класса,предназначенные для устранения посадки тканей.

Вопросам устранения посадки тканей посвящено множество ра­

бот / 1 - 5 /  и другие, однако и з  них невозможно сделать вывод о тех­

нологических данных рассматриваемых машин, о целесообразности за­

мены одной машины другой.

В работе ставится задача изыскания рациональной конструкции 

транспортирующих органов универсальной швейной машины.

2 .1 .2 . В машинах базы 97 класса более совершенный механизм 

подачи нити в динамическом отношении. Однако требуется изучение 

возможности его использования в машинах с автоостановол и механиз­

мом обрезки ниток. Недостаточно изучена и работа компенсационной 

пружины, целесообразность использования ее в высокоскоростных ма-



<Х£  = - 0 , 5 1 8 ;  у Ё  = -4 ,963 ; с/  = 1 , 825 ;  S ’ / = 4 ,712;

S 2  = 4 ,839 ; S 3 = 4 ,9 6 5 ; ^  = 0 ,7 8 5 ;  ̂ = 0 ,860 ;

= 1 ,0 3 8 . При этом /7?<7X (̂fJ^= 0 ,2 1 . Б аналогичном ПМ им­

пульсивного вариатора дозатора для зерна AI-БПД max£ =

= 0 ,52 , что в 2 ,5  раза больше, чем в оптимальном механизме.
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