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5. ОПТИМИЗАЦИЯ ПАРАМЕТРОВ МЕХАНИЗМА ПОДАЧИ НИТИ 
ПЕТЕЛЬНОГО ПОЛУАВТОМАТА 525 КЛАССА

5.1. Постановка задачи

Практика проектирования механизма подачи нити петельного 
полуавтомата 525 класса показала, что теоретические методы, осно­
ванные на использовании различных методов, в том числе и оптимиза­
ционных, не являются эффективными, так как обрывность нити на по­
луавтомате остается значительной, особенно гри шитье шелковыми ни­
тями и бисером,при большом натяжении верхней игольной нити. Это 
мокно объяснить следующими обстоятельствами:

1. Отсутствием достаточно точных экспериментальных и теоре­
тических методов определения диаграмм потребления игольной нити .

2. Приближенной математической моделью процесса подачи иголь­
ной нити механизмом нитепритягивателя. Это не позволяет с достаточ­
ной точностью оценить степень соответствия диаграмм подачи и пот­
ребления нити и, как следствие, - получить на стадии проектирова­
ния удовлетворительный механизм подачи.

Поэтому теоретическое проектирование диаграмм и механизмов 
подачи нити можно рассматривать как предварительный (хотя и необ­
ходимый). этап проектирования.

В настоящем исследовании поставлена задача определения опти­
мальных параметров шарнирного механизма подачи нити по критерию 
натяжения игольной нити, получаемому экспериментальным методом.

Для решения этой задачи спроектирован и изготовлен механизм 
подачи нити с регулируемыми параметрами и разработана эксперимен­
тальная установка для измерения натяжения игольной нити.

5.2. Экспериментальное исследование натяжения нити

5.2.1 Проектирование экспериментального стенда

Для исследования усилия натяжения игольной нити петельного 
полуавтомата 525 класса будем использовать тензометрирование с 
последующей записью процесса на фотобумагу. Этот метод достаточно 
хорошо известен и легко применим в нашем случае. Выбор данного ме­
тода определяет последовательную аппаратуру и датчики. Для усиле­
ния сигналов используем стандартный усилитель типа "Топаз", а для
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